FORMULARIO DE TEORIA DEL BUQUE

Correccidn por asiento

_CPT+CPP
pm =T
C _A QF
AT E

SiCpp>Cpr > A>0
SiCpp < Cpr>A<0
SiCpp=Cpr=>A=0

A=C

pp_C

pr

Cm=Cpm+CA;5i ®F=0=)Cpmzcm

Asientos a Proa y a Popa

A E

App = Cpp = Cimi App = E'dpp; dpp = §_® F
A E

Ap‘r = Cpr - Cm; Apr = E ' dp‘r; dpr = E—@ F

Cop = Gt App; Cpr = G + Ay, |dpp| + |dpr| =E

Alteracién a popay a proa

a:Af_Ai

a a
Qpp = ¢ dpp; Gpr = E'dpr

Cops = Cppi + app
Cprf = Cpri + apr
Si existe inmersidon/emersion:
Cppf = Cppi + I/E + am,
Cprf = Cpri + I/E + apr

Inmersién/Emersién:

Se produce inmersién cuando cargamos un peso y emersion cuando lo descargamos. En el primer caso el valor sera positivo, pues p >0y en el
segundo negativo, pues p < 0. Donde p = peso y Tc, Toneladas por cm, de inmersion.

4
I/E =—
/ T,

Para pesos grandes, debemos consultar las curvas hidrostaticas.
Cmf = Cmi + I/E

Permiso de Agua Dulce:

p, = v
a4 740 - Tey
Correccidn por densidad:
¢/p = Poy .DMAOR. 0—2 gRIO

Lineas de maxima carga:

- Calado de Verano: Cy

- Calado Tropical:  Cy = Cy + Z—;

- Calado de Invierno: ¢, =Cy— Z—g

- Calado de Invierno Atlantico Norte:  Cyy; = C; — 50m.,si E = 100m — Cypy; = C;

- Calado de Agua Dulce: Cp =Cy + Pyy
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Correccién por consumo:

Salida de Puerto Fluvial hacia Calado Maximo:

Célculo

G:

A en centimetros.

Alteracion (para hallar calados):

a=——;

Centro de gravedad del buque:

Carga de un peso. Ejes principales:

Movimiento vertical:

Movimiento transversal:

Movimiento longitudinal:

Movimiento vertical del G del buque:

Ario= Vrio * Prio

consumo (Tn)
c/c=——mF7F=
Te

Cmpr = Cmyapy +c/c+c/p

®G=QC+CG,

A-M,
A

CGL =

Af: Ai +p

Af= Ai +p

si buque adrizado CLG; = 0

Afz Ai +p

A ®Gr=0;QG+p-®g

dl =Q g — QF; paracarga suspendida: @ g =& g Penol

p.dv
GGV=A—; dv = Kg — KG; KGy = KG + GGy
f
- Movimiento transversal del G del buque:
p.dt
GGT=A—; dt = CLg — CLG; CLGy = CLG + GG
- Movimiento longitudinal del G del buque:
p.dl
f
Cuadro de Momentos:
Descripcion | Peso | KG | Mv (vertical) | CLG | Mt (transversal) | ®G | MI (longitudinal)
By >m, > u, >,

Coordenadas finales:
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M, S, T,
A

Traslado de un peso:

- Traslado vertical del G del buque:

.dv
GGV:A—' dy:KgZ—Kgl, KGVZKG+GGV
f

- Traslado transversal del G del buque:

.dt
GGr = pA—; dt = CLg2 — CLg1; CLGy = CLG + GGy
f

- Traslado longitudinal del G del buque:

.dl
GGszA—; Al =® g2 -® g1; ® G, =® G + GG,
f
Estabilidad Inicial:
- Radio Metacéntrico Transversal: CM
- Altura Metacéntrica Transversal: GM; GM = KM - KG; GM =KC+ CM —-KG
- Radio Metacéntrico Longitudinal: CM,
- Altura Metacéntrico Longitudinal: GM_ =KM_-KG; GM_=KC+CM_-KG

Calculo de la escora CLG # 0:

t e—GGT bien; t e—CLGd de 0 es al angulo d
an —GM,O len; tan —GM, onae esa anguo e escora.

Momento de Asiento Unitario:

DM | A G
= . d - =
v = Too g ™ m/cm] - con asiento I

Distribucidn de la carga entre dos bodegas, para dejar el buque en calados determinados:

a = Af — Aj;0jo!,aencm.
a* My =p;y-dfi +p2-df;
P1=DP D2

P =a'Mu_p'df1_
2 df, —dfy '

,—Z'GM GM = KM — KG . (s
tanf = < {CM — KM — KC’ Curvas Hidrostaticas

Z C.S. L.yerano’ Dverano
A

GM, = GM — GG, = GM — C.S.L.

df; =® 91— ®F; df, =Qg,—QF

Angulo de Tumba (GM < 0):

Correccidn por superficies libres:

C.S.L.=

KG, = KG + GG, = KG + C.S.L.

Peso Suspendido - Peso trasladado - A bordo o en el muelle:
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.dv
GGV=pT; dv =Kg2 - Kg1; KGr = KG; + GGy

Curva GZ paraGM >0y CLG =0:

GZ = KN — KG - senf

Escoras 02 | 102 | 202 | ..... | ......
KN (mm)
KG.senB (mm)
GZ (mm)

Curva GZ paraGM >0y CLG # 0:

GZ = KN —KG,-senf — CLG - cos9; KG, por superficies libres

Escoras 02 | 102 | 209 | ..... | ......
KN (mm)
KGc.senB (mm)
CLG.cosB (mm)
GZ (mm)
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